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Datengestutzte Kompensation von massivumgeformten
Bauteilen mittels materieller Punktverfolgung

Daniel Maier

Lehrstuhl fir Umformtechnik und GielRereiwesen, TU Miinchen

Gegenwartig werden beim Entwerfen von Massivumformwerkzeugen ineffizien-
te Trial- and Error-Verfahren verwendet, was zur Folge hat, dass zahlreiche Ite-
rationen aus numerischen Simulationen und nachfolgenden realen Tests erfor-
derlich sind, um die Bauteile in den geforderten Genauigkeiten zu fertigen. Da-
bei ist wahrend der Kompensationszyklen ist ein manuelles Redesign in der
d CAD-Umgebung notwendig, um diskrete Daten in parametrische Beschreibun-
: gen umzuwandeln, wobei eine Automatisierung dieses Oberflachenrekonstruk-
tionsprozesses kaum moglich ist. Um diese Probleme zu |6sen, wurden ver-
schiedene datengetriebene numerische Kompensationsstrategien erarbeitet,
welche meist auf Verschiebungsvektoren oder Kraftlibertragungen basieren.
g Im Vortrag wird eine Methode in der Umformsimulation zur Verfolgung von ma-
| teriellen Punkten zwischen der Form und der Teilegeometrie vorgestellt. Dabei
wird zuerst die Vorgehensweise der Methodik anhand eines einfachen zweidi-
mensionalen Bauteils erlautert. AnschlieRend wird die Methodik der materiellen
Punktverfolgung mit bereits bewahrten Kompensationsstrategien verglichen und
validiert. Aufbauend auf den Ergebnissen wird eine weitere Kompensationsstra-
tegie, basierend auf einer Ubertragung des Spannungszustandes vorgestellt.
Der Vortrag endet mit einem Ausblick Uber die zukiinftige Vorgehensweise, so-
wie einer Diskussion der erarbeiteten Ergebnisse.
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